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Patentanspruche : 



^ Schwenkkolben-Mas chine mit einem urn eine Drehachse urn vor- 
bestimiate Drehwinkel periodisch hin- und herbewegbaren Schwenk- 
kolben, der mit einer in einem Gehause drehbar gelagerten Welle 
drehfest verbunden und in einem sich uber einen dem Drehwinkel 
des Kolbens entsprechenden Umf angswinkel kreisbogenf Srmig 
urn £ie Drehachse der Welle herumerstreckenden Arbeitsraum des 
Gehause s auf genommen ist, 
gekennzeichnet durch 

mindestens zwei Schwenkkolbeneinheiten (11, 12; ll 1 , 12 f ) mit 
je einem auf einer Welle drehfest auf genommenen Schwenkkolben 
(16, 17; 16 1 , 17 1 ) sowie dadurch, daft diese Schwenkkolben so 
miteinander gekuppelt sind, da& sie im wesentlichen gleich- 
formige und untereinander jeweils gleiche, jedoch gegenlaufige 
Schwenkbewegungen ausfuhren. 

2. Schwenkkolben-Mas chine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kolben (16, 17; 16 1 , 17 r ) der beiden mit- 
einander gekuppelten Schwenkkolbeneinheiten (11, 12; ll f , 12 1 ) 
durch mechanische Mittel miteinander gegenl&ufig wirkver- 
bunden sind. 

3. Schwenkkolben- Mas chine nach Anspruch 2, gekennzeichnet 
durch ein ZaUnradgetriebe (37, 38; 37S 38') als Mittel zum 
Kuppeln der miteinander gegenlaufig wirkverbundenen Schwenk- 
kolben. . ^ . _. , .. 
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4. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 3 3 dadurch gekenn- 
zeichnet, daft bei Schwenkkolbeneinheiten mit parallel zueinander 
verlaufenden Schwenkkolben~Drehachsen (14, 15) die Schwenk- 
kolben (16, 17) iiber Zahnrader (37* 38), die miteinander in 
Zahneingriff stehen, gekuppelt sind, wobei je ein Zahnrad mit 
der Welle eines Schwenkkolbens drehfest verbunden und koaxial 

zu diesem angeordnet ist. 

5. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft bei Schwenkkolbeneinheiten, bei denen die Schwenk- 
kolben-Drehachsen (14 1 , 15 f ) miteinander fluchten, je ein eine 
Kegelverzahnung aufweisendes Zahnrad (37 f , 38 1 ) mit der Welle 
eines Schwenkkolbens (l6 l , 17') drehfest verbunden ist und mit 
wenigstens einem den Zahneingriff zwischen diesen Kegelradern 
vermittelnden Kegelritzel (45) k&mmt . 

6. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 2, gekennzeichnet durch 
ein Gelenkgetriebe als Mittel zum Kuppeln der gegenlaufig mit- 
einander wirkverbundenen Schwenkkolbeneinheiten. 

7. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 6, gekennzeichnet durch 
eine gekreuzte Doppelschwinge als Gelenkgetriebe, wobei je eine 
von zwei untereinander gleichen Schwingen (50, 51; 150, 151) 

auf der Welle eines Schwenkkolbens und koaxial zu diesem sowie 
unter vorzugsweise gleichen Winkeln gegenuber einer die Schwin- 
gendrehachsen schneidenden Verbindungsgeraden (55, 155) dreh- 
fest angeordnet ist. 
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8. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, da£ die untereinander gleichen Schwingen (50,51) 
mittels einer die Anordnung zu einer nichtumlauf f&higen Vier- 
gelenkkette vervollstandigenden Koppel (52) miteinander ver- 
bunden sind. 

9. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeiehnet, da£ mit der gekreuzten Doppelschwinge eine Kurbel- 
schleife als An- Oder Ab triebsorgan der Schwenkkolbeneinheiten 
wirkverbunden ist, die aus einer in der Mite der Koppel (152) 
quer zu dieser verlaufenden Gleitbahn (60) mit einem in dieser 
gefuhrten Gleitstein (61) sowie einer an letzterem angelenkten, 
um eine ortsfeste Drehachse (158) umlauf f Shigen Kurbel (156) 
besteht . 

10. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft die gegensinnig arbeitenden Schwenkkolbeneinheiten 
durch eine hydrostatische Kupplung (110) zwangl&ufig miteinander 
wirkverbunden sind. 

11. Schwenkkolben-Maschine nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, da£ als hydrostatische Kupplung jeder Schwenkkolben- 
einheit eine weitere Schwenkkolbeneinheit (111, 112) koaxial 
zugeordnet ist, wobei die einander zugeordneten Schwenkkolben 
auf einer Welle drehfest aufgenommen sind und phasengleich 
umlaufen, und dafl die ArbeitsrSume der die hydraulische Kupp- 
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lung bildenden Schwenkkolbeneinheiten durch Stromungskan&le 
(160, l6l 3 162, 163 3 164, 165) so miteinander verbunden sind, 
da£ aus einer Kammer der einen Einheit verdrangtes Stromungs- 
mittel die jeweils entsprechende Kammer der anderen Einheit 
beauf schlagt . 
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Beschreibung: 

Schwenkkolben- oder Schwenkf luge 1 -Mas chinen sind bereits bekannt. 
Derartige Mas chinen haben in der Regel ein aus zwei symmetrisch 
gestalteten Schalen aufgebautes Geh&use mit wenigstens einer 
sich iiber einen vorbestimmten Umf angswinkel urn eine Achse 
herumerstreckenden Kammer und einen in dieser aufgenommenen, 
mit einer drehbar gelagerten Welle drehfest verbundenen Flugel 
Oder Kolben. Derartige Maschinen sind insbesondere als Arbeits- 
mas chinen, aber auch als Kraftmas chinen, etwa Brennkraft- 
Mas chinen , bekannt geworden. 

So ist in der DT-OS 2 353 008 eine Schwenkkolb en-Mas chine mit 
einem kugelf ormigen Geh&use und mindestens einem drehflUgel- 
artigen Schwenkkolben vorbeschrieben, der mit einer durch die 
Kugelmitte des Gehauses verlaufenden, drehbar gelagerten Welle 
drehfest verbunden ist und im Betrieb der Mas chine urn diese 
Drehachse Schwingbewegungen ausfuhrt. Den An- oder Abtrieb 
vermittelt bei dieser Maschine eine Viergelenkkette in Form 
einer Kurbelschwinge, wobei die Schwinge mit der den Schwenk- 
kolben drehfest aufnehmenden Welle ebenfalls drehfest verbunden 
ist und tiber eine Koppel mit einer im Gestell drehbar gelagerten 
Kurbel in Ant riebs verb indung steht. 

Auch bei dem in der DT-OS 2 256 776 beschriebenen Pendelkolben- 
motor werden die Pendelbewegungen der Kolben mittels eines Kurbel- 



909836/0228 



- 6 - 



781234/1235 



2808769 

- -6- - 



triebs in umlaufende Drehbewegungen umgesetzt. 

Unbefriedigend bei diesen bekannten Maschinen ist die Ungleich- 
formigkeit der BewegungsablSuf e . So sind insbesondere bei 
kleinen Pleuell&ngen Hin- und Riickgang der Kolben sehr un- 
gleichma&ig, was sich bei doppelt wirkenden Maschinen als nach- 
teilig erwiesen hat. 

Demgem&B besteht das Ziel der Erfindung in der Schaffung einer 
gleichermafien als Kraft- und Arbeit smas chine ausgestaltbaren 
Schwenkkolben-Maschine, bei der dieBewegungen der Kolben beim 
Hin- und Ruckgang weitestgehend gleichm&fcig erfolgen und 
daruber hinaus die im Betrieb unvermeidbar angeregten Schwin- 
gungen weitgehend unterdrilckt sind. 

Durch die im Patentanspruch 1 beschriebene Erfindung ist diese 
Aufgabe dadurch gelost, dafl die erf indungsgemafie S chwenkko lb en- 
Mas chine mindestens zwei Schwenkkolbeneinheiten besitzt, deren 
Schwenkkolben gegensinnig umlaufen und zwangl&ufig so mit- 
einander gekuppelt sind, dafi sie im wesentlichen gleichf ormige 
und untereinander jeweils gleiche Schwenkbewegungen ausfUhren. 

Charakteristisch fttr die erf indungsgem&fie Schwenkkolben -Mas chine 
ist mithin, di^ie^im^ltrilb der gegenlaufig arbeitenden 
Schwenkkolbeneinheiten untereinander gleiche Hin- und Ruck- 
bewegungen ausfuhren, was bei den bekannten Kurbeltrieben nicht 
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erreicht werden konnte. Dies fOhrt zu einer bisher bei der- 
artigen Maschinen nicht erreichten Laufruhe. Auch werden die 
im Betrieb unvermeidbar auftretenden Schwingungen, insbesondere 
Drehschwingungen, gegenseitig ausgelSscht. 



Das erfindungsgema£e Wirkungsprinzip ist naturgemafc nicht auf 
Schwenkkolben-Maschinen mit zwei Schwenkkolbeneinheiten be- 
schr£nkt. Es kann vielmehr bei Schwenkkolben-Maschinen mit einer 
geraden Anzahl Schwenkkolbeneinheiten Anwendung finden. Dabei 
kann jeweils die Haifte der Schwenkkolbeneinheiten einer solchen 
Maschine- gegenl&ufig zur anderen H&lfte der Schwenkkolbenein- 
heiten arbeiten Oder es kSnnen irehrere. Gruppen jeweils paar- 
weise gegeneinander arbeitender Schwenkkolbeneinheiten unter 
bestimmten Phasenwinkeln gegeneinander versetzt sein. Indem die 
Gruppen dieser Schwenkkolbeneinheiten zwanglaufig miteinander 
gekuppelt sindj ist in alien Betriebsphasen eine gegensinnige 
Arbeitsweise der genannten Schwenkkolbeneinheiten gewShrleistet . 



Patent an spruch 3 beschreibt eine im Aufbau einfache Kupplung der 
Schwenkkolbeneinheiten mittels eines Zahnradgetriebes , welches 
bei Schwenkkolbeneinheiten mit parallel zueinander verlaufenden 
Schwenkkolbendrehachsen aus zwei miteinander im Zahneingriff 
stehenden Zahnradern bestehen kann 3 von denen je eines mit einer 
der Wellen der Schwenkkolbeneinheiten drehfest verbunden ist. 
Selbstverstandlich konnen die Zahnrader auch uber Zwischenr&der 
miteinander in Wirkverbindung stehen 5 wenn dies die baulichen 
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Gegebenheiten erfordern. Im Palle des Einsatzes solcher Zwischen- 
rSder mtissen jedoch untereinander gleiche Hin- und RUckbe- 
wegungen der Schwenkkolben sowie die zwanglaf ig gegensinnige 
Betriebsweise gew£Lhrleistet sein. 

Bei Schwenkkolbeneinheiten, bei denen die Schwenkkolbendrehachsen 
miteinander fluchten, also koaxial zueinander angeordnet sind 3 
ist es von Vorteil, je ein eine Kegelverzahnung aufweisendes 
Zahnrad mit der Welle eines Schwenkkolbens drehfest zu ver- 
binden und den Zahneingriff zwischen diesen Kegelr&dern durch 
mindestens ein mit letzteren k&mmendes Kegelritzel herzustellen. 

Nach einer anderen Ausgestaltung der Erfindung kann auch ein 
Gelenkgetriebe als Mittel zum Kuppeln der gegenl&ufig miteinander 
wirkverbundenen Schwenkkolben dienen. Im einfachsten Falle kann 
dieses Gelenkgetriebe eine gekreuzte Doppelschwinge sein, bei 
dem je eine von zwei untereinander gleichen Schwingen auf der 
Welle eines Schwenkkolbens und koaxial zu diesem sowie unter 
vorzugsweise gleichen Winkeln gegeniiber einer die Schwingen- 
drehachsen schneidenden Verbindungsgeraden drehfest angeordnet 
ist. Die im Patent anspruch 8 beschriebene Erfindung fiihrt zu 
einer besonders einfachen Ausgestaltung eines derartigen Gelenk- 
getriebes insofern, als die untereinander gleichen Schwingen 
mittels einer die Anordnung zu einer nichtumlauf f Shigen Vier- 
gelenkkette vervollstandigenden Koppel miteinander verbunden 
werden konnen. 
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Den An- Oder Abtrieb einer derartigen Schwenkkolben-Maschine 
kann eine der Wellen einer Schwenkkolbeneinheit vermitteln. Eine 
andere MSglichkeit besteht darin, da£ mit der gekreuzten Doppel- 
schwinge eine Kurbelschleif e als An- Oder Abtriebs organ der 
Schwenkkolbeneinheiten wirkverbunden ist. Dies lehrt Patent - 
anspruch 9 in der Weise, da£ die Kurbelschleife aus einer in 
der Mitte der Koppel quer zu dieser verlaufenden Gleitbahn 
mit einem in dieser gefiihrten Gleitstein sowie einer an letzterem 
angelenkten, urn eine orts Teste Drehachse umlauf fahigen Kurbel 
besteht. Die Kurbel bzw. eine zugeordnete Kurbelwelle dient 
in diesem Falle als An- oder Abtriebs organ. 

Patentanspruch 10 lehrt die gegensinnig zwangl&ufige Wirkver- 
bindung der Schwenkkolbeneinheiten mittels einer hydrostatischen 
Kupplung, die, nach der Lehre des Patentanspruchs 11, ebenfalls 
als Schwenkkolbeneinheit ausg&Lldet sein kann, und zwar in 
der Weise, daft jeder Schwenkkolbeneinheit der eigentlichen 
Maschine eine weitere Schwenkkolbeneinheit der hydrostatischen 
Kupplung koaxial zugeordnet ist, wobei die einander zugeord- 
neten Schwenkkolben auf einer geme ins amen Welle drehfest auf- 
genommen sind und phasengleich umlauf en und die Arbeitsr&ume 
der die hydraulische Kupplung bildenden Schwenkkolbeneinheiten 
durch Stromungskanale so miteinander verbunden sind, dafi aus 
einer Kammer der einen Einheit verdr&ngtes Stromungsmittel die 
jeweils entsprechende Kammer der anderen Einheit beauf- 
s chlagt . 
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Anhand der beigefiigten Zeichnungen sollen nachstehend einige 
Ausfiihrungsmoglichkeiten der erf indungsgem&fien Schwenkkolb en- 
Maschine erlSutert werden. In sthematischen Ansichten zeigen: 

Pig. 1 einen Querschnitt durch eine Schwenkkolben-Mas chine, die 
zwei Einheiten mit parallel zueinander verlaufenden 
Drehachsen der Schwenkkolben umfafit, 
Fig, 2 einen Langsschnitt durch eine Schwenkkolb en-Mas chine mit 
koaxial zueinander angeordneten Schwenkkolbeneinheiten, 
bei der die We lien der Schwenkkolben gleichachsig ver- 
laufen und durch ein Kegelradgetriebe gegeniaufig mit- 
einander verbunden sind, 
Fig. 3 ein als Kreuzschwinge ausgebildetes Gelenkgetriebe zur 

gegensinnig zwangiauf igen Kupplung der Schwenkkolbenein- 
heiten einer Maschine mit parallel zueinander verlaufen- 
den Schwenkkolbendrehachsen, 
Fig. 4 ein gegenuber Fig. 3 abgewandeltes Gelenkgetriebe, bei 
dem die Koppel einer nichtumlauf f &higen Kreuzschwinge 
mit einer einen An- oder Abtrieb bildenden Kurbel- 
schleife in Wirkverbindung steht und 
Fig. 5 eine als Schwenkkolb en-Mas chine ausgebildete hydrosta- 

tische Kupplung, deren Kolben mit den Kolben einer zwang- 
laufig und gegensinnig zu kuppelnden Schwenkkolben- 
Maschine auf jeweils einer gemeinsamen Welle drehfest 
und phasengleich angeordnet sind. 
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Die in Fig. 1 veranschaulichte Schwenkkolben-Maschine 10 besitzt 
zwei Schwenkkolbeneinheiten 11, 12, die in einem gemeinsamen 
Gehause 13 mit parallel zueinander verlaufenden Drehachsen 14, 15 
der flUgelartigen Schwenkkolben 16, 17 auf genommen sind. Jede 
der untereinander gleichen Schwenkkolbeneinheiten hat zwei 
Gehausekammern 20, 21 bzw. 22, 23, die sich kreisbogenf ormig 
urn die Drehachsen 14, 15 herumerstrecken und von radialen, um 
180° gegeneinander versetzt angeordneten VorsprOngen 25, 26 
bzw. 27, 28 voneinander getrennt sind. Jede dieser GehSusekammern 
wird von einem Plugel 30 3 31 bzw. 32, 33 eines der zweif lugligen 
Schwenkkolben 16, 17 in zwei ArbeitsrSLume unterteilt. Die zwei- 
fltigligen Schwenkkolben sind drehfest auf dem sich in den je- 
weiligen Drehachsen 14, 15 erstreckenden Wellen 35, 36 angeord- 
net. Auf den gleichen Wellen sind, koaxial zu den Schwenkkolben, 
je ein Zahnrad 37, 38 drehfest auf genommen, bei denen es sich 
im einfachsten Palle um stirnverzahnte RSder handeln kann, die 
miteinander in Zahneingriff stehen. 

Es ist selbstverstSndlich, da£ bei einer derartigen Maschine 
die Flttgel der Schwenkkolben dichtend an den die GehSusekammern 
begrenzenden Wandungen gefuhrt sind und daft auch im Bereich 
der die beiden Gehausekammern einer Schwenkkolbeneinheit von- 
einander trennenden Vorspriinge StrSmungsmitteldic-htheit ge- 
w&hrleistet ist. Desgleichen ist eine derartige Maschine mit 
Mitteln zum Steuern der Zu- und Abfuhr eines Arbe its mediums ver- 
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sehen, beispielsweise mit Ventilen und im Palle der Ausge- 
staltung als Brennkraft-Mas chine mit Zttndeinrichtungen. Da es 
sich insoweit urn bekannte Mafinahmen handelt, sind diese Mittel 
zur Wahrung einer besseren ttbersicht in der Zeichnung nicht 
dargestellt worden. 

Wenn im Betrieb der in Fig. 1 veranschaulichten Schwenkkolben- 
Maschine der Schwenkkolben 16 der Einheit 11 eine Drehung im 
*Uhrzeigersinne gem&B Pfeil 39 ausfuhrt, beispielsweise unter 
der Wirkung eines in die kleineren Arbeitsraume der Geh&use- 
kammern einstromenden Mediums, dann fuhrt dies angesichts des 
Zahneingriffs der Zahnr&der 37 * 38 dazu, da& der Kolben 17 der 
Schwenkkolbeneinheit 12 eine gegensinnige Drehbewegung gem&B 
Drehpfeil 40 ausfuhrt. Logischerweise werden auch bei dieser 
Schwenkkolbeneinheit die - in der Zeichnung - kleinere Arbeits- 
raume der Geh&usekammern 22, 23 beauf schlagt y so dafi die von 
den beiden Schwenkkolben der gegensinnig arbeitenden Schwenk- 
kolb en-Mas chine erzeugten Drehmomente gleichsinnig wirken. Bei 
einer Schwingbewegung des Kolbens 16 in Richtung des Pfeils 41 
fiihrt folglich der Kolben 17 eine Drehbewegung gemaa Pfeil 42 aus . 
Angesichts der mechanischen Kupplung der baden Schwenkkolben- 
einheiten ist ein gegensinnig phasengleicher Betrieb gew&hr- 
leistet, bei dem die von den beiden Schwenkkolbeneinheit en aus- 
gehenden Drehschwingungen gegeneinander gerichtet sind und sich 
mithin in dem einsttickig ausgebildeten (oder zu einer Einheit zu- 
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zusaramengesetzten) Geh&use 13 auslSschen. Ein weitestgehend er- 
schiitterungsfreier Betrieb einer derartigen Maschine ist ge- 
wahrleistet . 

Bei der Schwenkkolben-Maschine nach Fig. 2 sind fur gleiche 
Teile wie in Fig. 1 gleiche Bezugszeicbenverwendet worden, 
jedoch zur Unterscheidung durch einen St rich gekennzeichnet « 

Auch bei der Schwenkkolben-Maschine 10 f sind in einem Geh&use 
13 T zwei Schwenkkolbeneinheiten 11*, 12 1 aufgenommen, deren 
Drehachsen l4 f , 15' jedoch miteinander fluchten. Die Flttgel 30 1 , 
31 f bzw. 32 1 , 33 f der beiden Schwenkkolben sind jeweils drehfest 
mit einer Welle 35 f * 36 1 verbunden* die ihrerseits drehbar 
im Gehause 13 1 gelagert sind. An den einander zugekehrten stirn- 
seitigen Enden dieser Wellen sind im Kegelverzahnungen ver- 
sehene Zahnrader 37 1 , 38 1 angeordnet, die ttber ein (oder mehrere) 
Kegelritzel 45 miteinander in Zahneingriff stehen, welches urn 
eine rechtwinklig zu den Drehachsen 14 1 , 15 1 verlaufende Achse 
im Geh&use 13 1 drehbar aufgenommen ist. 

Auch bei dieser Schwenkkolben-Maschine ist eine gegensinnig 
zwanglaufige Kupplung der Schwenkkolbeneinheiten 11 ! , 12 f ge- 
wahrleistet. Wenn der Schwenkkolben der Einheit 11' eine Drehung 
im Sinne des Drehpfeils 39 f ausfQhrt, zieht dies angesichts der 
Wirkverbindung liber das Zahnradgetriebe 37 1 3 38 1 , 45 eine ent- 
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gegengesetzte Drehbewegungen gem£l& Drehpfeil 40 1 des Kolbens der 
Schwenkkolbeneinheit 12 1 nach sich. Die Drehrichtungs&nderung 
eines Schwenkkolbens fuhrt notwendig zu einer entsprechenden 
DrehrichtungsSnderung des anderen Schwenkkolbens. 

Bei dem in Pig. 3 veranschaulichten Gelenkgetriebe reprSsentieren 
die gestellfesteri Anlenkpunkte der Schwingen 50, 51 die Dreh- 
achsen 14, 15 beispielsweise der Schwenkkolb en-Mas chine nach 
Fig. 1. Die von den gestellf esten Anlenkpunkten 14, 15 ent- 
fernten Enden der Schwingen 50, 51 sind in den Punkten 53, 54 
durch eine Koppel 52 miteinander verbunden. Die Gesamtanordnung 
bildet eine nichtumlauf f Sihige Kreuzschleif e. Die Schwingen 
50, 51 sind untereinander gleich und vermSgen urn dem Bet rage 
nach gleiche Winkel urn ihre Anlenkpunkte 14, 15 zu schwingen. 

Die mit bezeichneten Schwingungsbereiche liegen auf entgegen- 
gesetzten Seiten einer Verbindungsgeraden 55 zwischen den Dreh- 
punkten 14, 15 und die inneren Umkehrlagen schlieften bei beiden 
Schwingen den Betr&gen nach gleiche Winkel fa gegentiber der 
genannten Verbindungsgeraden ein. Es versteht sich von selbst a 
daft der Abstand der geh&usef esten Drehachsen 14, 15 gr5£er 
als die Koppell&nge- und insbesondere grofier als die LSnge der 
Schwingen sein mu£. Als vorteilhaft hat es sich erwiesen, wenn 
das Quadrat des Abstandes der Drehachsen 14, 15 abzttglich des 
Quadrates der Koppellstnge gleich dem Vierfachen des mit dem 
.Kosinus des halben Schwingwinkels *f multiplizierten Quadrates 
der Schwingenl&nge ist. 
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Bei der in Pig. 4 veranschaulichten AusfUhrungsf orm sind fur 
gleiche Teile wie in Pig. 3 gleiche Bezugszeichen verwendet 
worden, jedoch zur Unterscheidung um Einhundert erhoht. 

Der Aufbau dieses Gelenkgetriebes ist hinsichtlich der Ausbil- 
dung einer Kreuzschwinge identisch mit der Ausf Ohrungsf orm nach 
Pig* 3- Zugeordnet ist jedoch der Koppel 152 eine den An- bzw. 
Abtrieb der Vorrichtung verraittelnde Kurbelschleif e, bestehend 
aus einer in der Mitte der Langserstreckung der Koppel quer 
zu dieser verlaufenden Fuhrungs.bahn 60, einem von dieser ge- 
ftihrten Gleitstein 61 und einer um einen gestellf esten Dreh- 
punkt 158 drehbaren Kurbel 156, deren vom Drehpunkt 158 ent- 
ferntes Ende drehbar am Gleitstein 61 angelenkt ist. 

Bei einer Schwenkbewegung der Schwingen 150, 151 um die gestell- 
f est en Anlenkpunkte 114, 115 erfahrt die bei 153, 154 an die 
Schwingen angelenkte Koppel 152 eine hin- und hergehende Be- 
wegung, die mittels der der Koppel zugeordneten Gleitf tihrung 60 
und des in dieser lSLngsverschieblich auf genommenen Gleitsteins 
61 sowie der umlauf f Shigen Kurbel 156 in eine Drehbewegung um 
die gestellfeste Kurbelachse 158 umgesetzt wird. 

Bei der hydrostatischen Kupplung 110 nach Fig. 5 handelt es sich 
um zwei hydraulisch gekuppelte Schwenkkolbeneinheiten 111, 112, 
die hinsichtlich ihres grundsatzlichen Aufbaues identisch mit 
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den Schwenkkolbeneinheiten der in Fig. 1 veranschaulichten 
Mas chine 10 sind. So ist der Schwenkkolben 116 der Einheit 111 
drehfest mit dem Schwenkkolben einer Maschine gemaB Pig. 1 ver- 
bunden, w&hrend der Schwenkkolben 117 mit dem Schwenkkolben der 
anderen Einheit einer derartigen Maschine in drehfester Ver- 
bindung steht, beispielsweise indem die Kolbeneinheiten der 
hydrostatischen Kupplung koaxial zu einer Schwenkkolben-Mas chine 
gemafi Fig. 1 angeordnet sind und die Kolben der Kupplung je- 
weils auf gemeinsamen Wellen mit den Schwenkkolben einer der- 
artigen Maschine sitzen. Die Schwenkkolben 116, 117 sind wiederum 
zweiflUglig ausgebildet und jeder Flugel unterteilt die Gehause- 
karamern 120, 121 bzw. 122, 123 in zwei Arbeitsr&ume . Es kGnnten 
jedoch auch Kolben mit einer grofieren Flugelzahl bei entsprechen- 
der GehSusegestaltung eingesetzt werden. Jewells einander gegen- 
uberliegende ArbeitsrMume sind Uber Stromungskan&le 160, l6l 
bzw. 162, 163 miteinander verbunden, die sich durch die 
Schwenkkolben- Mao ehinc hindurcherstrecken. Ferner stehen die 
ArbeitsrMume der Geh&usekammern 121, 123 Uber StromungskanSle 
164, 165 miteinander in StrSmungsmittelverbindung, und zwar so, 
daft der Kanal 164 jeweils die auf einer Seite der beiden Schwenk- 
kolben 116, 117 liegenden Arbatsr&ume der Karamern 121, 123 
verbindet, hingegen der St romungs kanal 165 die auf der anderen 
Seite der Schwenkkolben liegenden ArbeitsrMume der gleichen 
Gehclusekammern. Bei einer Drehung der Schwenkkolben gema& 
Drehpfeil 139 , 140 strSmt mi thin in den Arbeit sr&umen der 
Schwenkkolbeneinheit 111 befindliches Str5mungsmittel Uber die 
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Kanaie 160, 164 gema£ Pfeil 166 zu der Schwenkkolbeneinheit 112, 
wShrend aus den Arbeit sr&umen der Geh&usekamniern dieser Schwenk- 
kolbeneinheit das Stromungsmittel ttber die Kan&le 162, 165 gemaft 
Pfeil 167 in die sich allraahlich vergroflernden Arbeit sr^ume der 
GehSusek amine rn der Kolbeneinheit 111 einstrSmt, SinngemaB um- 
gekehrt erfolgt der StrSmungsmitteltransport bei einer Dreh- 
richtungsumkehr, welche die Drehpfeile l4l, 142 andeuten. Die 
Pfeile 168, 169 in den Stromungskan&len 164, 165 veranschau- 
lichen fur diesen Betriebszustand die Stromung des Hydraulik- 
mittels . 

Es versteht sich von selbst, da£ die hydrostatische Kupplung 
auch bei Maschinen mit koaxial angeordneten Schwenkkolbenein- 
heit en einsetzbar ist. Desgleichen konnen die dargestellten 
und vorstehend beschriebenen Str6mungskan&le jedwede andere Ge- 
staltung haben, die sich bei Anwendung der Erfindung aus den 
jeweils vorliegenden, baulichen Gegebenheiten ergibt . 
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